
( ) ( ) ( )wx t Ax t B w t= +                           (9.34a) 

( ) ( ) ( )m mwm t C x t D w t= +                          (9.34b) 

ˆ( ) ( ) ( )ye t y t C x t= −                            (9.34c) 

Figure 9.4 is correct. 

 

( ) ( ) ( ) ( )T T T
m yx A x C m C eτ τ τ τ= + −                      (9.35a) 

( ) ( ) ( )T T
w mww B x D mτ τ τ= +                           (9.35b) 

ˆ( ) ( )y eτ τ=                                (9.35c) 

Figure 9.6 is correct. 

 

Full Information controller for 9.35: 

( ) ( ) ( ) ( );T T T
m yx A C G x C eτ τ τ τ⎡ ⎤= − −⎣ ⎦                     (9.37a) 

( ) ( ) ( ).m G xτ τ τ= −                            (9.37b) 

 

( ) ( ) ( ) ( );T T T
m yx A C G x C eτ τ τ τ⎡ ⎤= − +⎣ ⎦                     (9.37a) 

( ) ( ) ( ).m G xτ τ τ=                            (9.37b) 

 

( ) ( )mG C Qτ τ=                               (9.38) 

Convert equation 9.37 to the adjoint system. 

ˆ ˆ( ) ( ) ( ) ( ) ( );T T
f m fx t A G t t C x t G t t m t⎡ ⎤= − − + −⎣ ⎦  

ˆ( ) ( )ye t C x t=  

( ) ( )T
fG t G t t= − ,                            (9.40) 



{ }ˆ ˆ ˆ( ) ( ) ( ) ( ) ( ) ( ) ;u mx t Ax t B u t G t m t C x t= + + −              (9.41a) 

 ˆ ˆ( ) ( )yy t C x t=                              (9.41b) 

 


